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clearall
clc

disp (sprintf ('Ce programme résoudre un systeme linéaire
Ax=b par la méthode LU'"))

pause (4)

clc

disp(sprintf ('donner la dimension de la matrice A\n
n="))

n=input('");

clc

disp(sprintf ('donner la matrice A du systeme\n A='))
a=input ('");

clc

disp (sprintf ('donner le vecteur b du systeme\n b='"))
b=input('")
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for

end
for i=p+l:n;
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end

$résolution du syseme Ly=b avec la méthode de la

déscente

y(1)=b(1);

for i=2:n
y(1)=(b(1)-1(1,1:1-1)*y(1:1i-1)")/1/(1(1i,1));

end

$résolution du sysemeUx=y avec la méthode de 1la

remontéé

x(n)=(y(n))/u(n,n);

for i=n-1:-1:1;
x(1)=(y(i)-u(i,i+l:n) *x(i+l:n) ")/ (u(i,i));

end

clc

disp('La matrice L est')

1

disp('La matrice U est')

u

disp('La solution du systeme est')
X



clear all

clc
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=");

\nb=");

input ('donner la matrice A\nA

input ('donner le vecteur b

disp ('Methode de gauss')
a:
b=
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alph(i)=a(i, k) /a(k, k);

for j

b (i) -alph (i) *b (k) ;

.
14
.
.

n-1
k+1
a(l,j)=a(l,j)—alph(l) *a(krj);

1
end
b (1)

.
14

=1
for 1i
end

4
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size(a);
w (1)

a

b

for k

W=
n:
end
Ag
bg

o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°
o\°

n)')/(Ag(i,1));

n)*x(i+l

.
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1
x(1)=(bg(i)-Ag(1,1i+1

n-1:-1

x(n)=(b(n))/Ag(n,n)

for 1
end
clc
Ag
bg

X



