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Géomeétrie
analytique

Cet ouvrage est un manuel de geo-
métrie analytigue pour les mathémati-
ciens appligués et les physiciens.

“: Qutre les problémes exposés tradi-
tionnellemant, ce livre aborde de nom-
breuses guestions trouvant leur appli-
cation en physiqua el en meécanique

" rationrielle, notamment: les coordon-

neas barycentrigues, le role des angles
d'Euler dans les changements de coor-
données, lareprésentation d'une trans-
fermatiori lingaire arbitraire par le pro-
duit d'une translation et d'une rotation
dans l'espace, les propriétés optiques
des’ coniques, 1'aigebre vectorielle &
partir de la notion de dépendance
linéaire, etc.

Cet ouvrage contient de plus:une
annexe initiant a I'axiomatique de Hil-
bert, & la methode des coordonnees et
a4 la géométrie non euclidienne.
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Introduction

o lathéorie
ders procersrurs
aléatoirer

L'ouvrage developpe la théorie des
processus aléatoires sur des bases
mathematigues rigoureusgss |l sup-
pose au lecteur des connaissances de
la theorie des probabilites. Les princi-
pales notions delathéorie dela mesure
sont rappelées sans demonstration.
Les auteurs se penchent sur las princi:
pes generaux de la théorie (y compris
I'axiomatigue de la théorie des prababi-
lités), sur les principales,classes de
processus aleatoires, Les auvteurs ant
fait une place importante aux proces.
sus a accroissements indépendants,
dux processus markoviens, aux pro-
blemes dela prévision lineaire, ainsi
gu'aux theorémes limites pour les pro-
cessus aléatoires. Le meérite de cet
ouvrage est dans son laconisme, sa
rigueur, "enchainement judicieux des
sujets abordés, la mise en relief des
problémes clés de la theoria,

Ce manuel s'adresse aux eléves du
seconde et du troisieme cycle ainsi
guiaux personnes desireuses de s'ini-
tier aux principales méthodes mathéa-
matiques de la théorie des processus.
alaatoires.
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il arrive quiun grand machématicien ait des préoccupations
pedagogiques, il est rare quil trouve le temps d'écrire une série
d'ouvrages couvrant la quasi-totalive de la formanion
mathematique de base, ¢'est-i-dire prenant I'étudiant a la sortie
du lycée pour le conduire au seuil de la recherche. Cest pourtant
ce qua fait Serge Lang.

Contenu d'Algébre linéaire 1

Algebre et géomécrie de 'espace de dimension # — Espaces vec-
toriels — Matrices et applications linéaires — Produits scalaires
et orthogonalité — Dualité — Déterminants — Equations
linéaires.

Ce livre s'adresse aux érudiants de premiere année d'eénseigne-
ment supérieur. Il s'appuie sur l'etude algébrigue et geometrique
de l'espace numerique de dimension w. Le bur de I'exposé est de
donner les diverses interprétations et la resolution des systemes
d'equanions linéaires. Chemin faisant, on acquiert les bases les
plus solides de l'algebre lineaire, mais aussi de la geomértrie
euclidienne. D'autre part, de nombreux exercices préparent a
I'utilisation de I'algebre linéaire en analyse (équations différen-
ticlles et series de Fourier).

AULCCS OUNTALES de ,_H'tt'!_:t: I_:mg parus en francais

Structuves algebrigres Groupes, anneaux, polynomes, théorie des
COrps
Algéhre linéaive 2 Opérateurs, théorie spectrale, algebre muln-
lineaire

(E InterEditions, Paris
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La nouveauté de ce Cours de Mathématiques réside dans sa présentation. Les
six premiers tomes sont destinés aux étudiants de premiare année {(Mathématiques
supérieures). Leur utilisation se' poursuivra néanmoins en seconde année. Les
volumes 7 et B sont destinés aux étudiants de seconde année {Mathématiques
spéciates).

Ce cours est conforme au nouveau programme et comporte les volumes
suivants :

Tome 1 : Structures fondamentales.

Tome 2 : Polynémes et Algébre linéaire.

Tome 3 : Espaces euclidiens. Géométria.

Tome 4 : Fonctions réelles d'une variable réalle.

Tome 5 : Fonctions vectorielles. Equations différentielles.

Tome 6 : Géométrie différentielle. Intégrales multiples.

Tome 7 : Algebre et géométrie.

Tome B : Analyse.
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